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Huvudfe 

Pare liggande uppf inning aveer en rotator f8r armuppburna 
arbetsredskap enligt ingressen i patentkrav l. 

Vid rotatorer f6r exempelvis kranburna arbetsredskap Sr det 
5 ett store problem att ordna dragning av slangar och eventuella 

kablar p& ett f6r en fordonsforare raticnellt s&tt. Fordonsfdraren 
m&ste st&ndigt vara uppmarksam pi val av rotationsriktning hoa 
arbetsredskapet si att slangbrott ej skall uppstd, UtvSndigt 
anordnade slangoglor &r sArbara f6r skador varfdr en diskret eller 
10 skyddad slangdragning &r onskv&rd. 

Ett SndamAl med foreliggande uppfinning ar att tillhandahilla 
en rotator som mdjliggdr en avsevdrd fdrenkling av fordonsf orarens 
arbete och som &ven mdjliggor en hog automat iseringsgrad, Detta 
SndamAl uppfylle genom att upp£ inningen uppvisar de i patentkraven 
15 angivna k&nnetecknen. 

Bland uppf inningens m&nga fdrdelar kan bland annat nSmnas 
fdljande. 

Uppf inningen eliminerar slangbrott och kabelbrott pA grund av 
avrotacion, Fordonsforarens/maskinf drarens arbete ffcrenklas och 
20 mfcjligheter till 6kad automat iseringsgr ad foreligger. 

Den uppf inningsenliga anordningen uppvisar b&de tekniaka och 
ekonomiska fdrdelar. 

Ett ucf 6ringsexempel av uppf inningen kommer i det £61jande 
ate n&rmare beskrivas med hSnvisning till bifogade ritaingar, pd 
25 vilka fxa 1 visar en schematisk sidovy av ett sd kallat 

engreppsskfirdaraggregac som Sr anslutet till en arbetsarm via en 
uppf innings enlig rotator, gig 2 visar rotatorn i ett 
vertikalsnitt, f io 3 visar rotatorn 1 etc snitt langs linjen II I'- 
ll I i fig 2, och fig 4 visar rotatorn i ett snitt langs linjen rv- 
30 IV i fig 2. 

I fig i visas etc arbeteredskap i form av ect s& kallat 
engreppsskdrdaraggregac 1 som via en rotator 10 &r upphangt i 
spetsen 2 av en maskinuppburen arbetsarm/kranarm 3 . Rotatorn 10 kx 
upph&ngd i en led 4 eller i exempelvis en svSngdampare som 
35 till4cer redskapet l att sv&nga relativt arbecsarmens spets* 

Metfelst rotatorn 10 kan redskapet 1 roteras relativt arbetsarmens 
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spets 2. Rotatom 10 och redskapet 1 erhaller sin 

hydrauloljef 6rs6rjning via slangar 5. Slangarna© 5 anslutning till 
en fordonauppburen hydrauloljekalla ar ej visad i figuren, 

Av fig 2-4 framgax att rotacorn 10 innefattar en stator 20 
5 och en rotor 30. Statorn 20 innefattar en ovre scatorgavel 21, en 
statorring 22 och en nedre statorgavel 23. 

Den 6vre statorgaveln 21 uppviaar tvi fastdron 24 f6r 
rotatorns 10 koppling till arbetsarmen 3- 

Rotorn 30 fir anordnad inuti statorn 20. Rotom 30 ar via tv4 
10 radial lagringar 31,32 och via en axiallagring 33 rocerbart 

anordnad relative statorn 20 . Den visade rotatom 10 ar av sa 
kallad vingtyp / vilket raedf6r att f jSderbelastade vingar 34 hos 
rocorn 30 tillsammans med st acorns inneryta 24 och rotorns 
ytteryca 35 definierar de arbetskammare 36,37 som ar eforderliga 
IS f6r rotatorns rotationsdrif t . Rotatorns rotationskapacitet ar 
flervarvig och reversibel. 

Rotatoms hydrauloljef drs&rjning sker i det visade 
utf 6ringsexemplet genom att hydraulslangar S ar kopplade till 
anslutningspunkter pa den 6vre statorgaveln 21, vilka 
20 anslutningspunkter via ett antal i statorgaveln 21 anordnade 

kanaler (ej visade) 6tar i fdrbindelse med rotatorns arbetskatnrar 
36,37. Endast tva kanaler 27,28 ar antydda i fig 3 men det skall 
naturligtvis inses ate ytterligare kanaler ar anordnade till 
arbetekarararna . 

25 Vid rotorns 30 6vre tode ar en svivelkoppling/svivelanordning 

4 0 anordnad fidr att mdjliggdra kommun leering- av till rotacorn 10 
cillfdrd (exempelvis via slangarna 5) hydraulolja till 
arbetsredskapet 1. via denna svivelanordning Sverfores hydraulolja 
till en langsgaende kanal 41 x rotorn 30 och till en langsgaende 

30 kanal 42 i rotorn 30- Kanalerna 41 och 42 kommunicerar via slangar 
6 med redskapet 1 sa acc detta erhaller erfoderlig 
bydrauloljefdreorjning. Slangarna 6 erhaller en mycket diskret och 
skyddad dr agning visavi arbetsredskapet 1 samtidigt som de 
medf61jer i arbetsredskapet s rotationsrdrelse . 

35 I det fall arbetsredskapet 1 ar i behov av elf Srsorjning 

eller har kommunikationsbehov i form av signal- eller 
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dataoverfftring lean detta anordnas genom att rotom 30 uppvisar ecc 
genomg4ende hal. exempelvis ett eentrumhal 4S, genom vilket 
erfiorderliga elkablar och/eller signalKablar 7 anordnas. Den 6vre 
statorgaveln 21 uppvisar dSrvid en oppning 50 som mdjliggor 
5 nyssnamnd kabeldragning genom rotatom. Ytterligare hal eller 
kanaler 46 kan vid behov anordnas i rototn 30 for onskvarda 
roediegenorofSringar eller dylikt. 

Rotatorn uppvisar ett antal tatningar 51-55 £6r att forhindra 

oljel&kage. 

10 Rocorns nedre axelande 38 uppbar en vridf ast anordnad 

klSmring 60 som i sin tur uppbar arbetsredskapet 1 sa act 
rotatorns rotationsrSrelee ©verfSree till arbetsredskapet. 

1 det visade utf oringsexemplet uppb-r rotorn 30 en sa kallad 
pulsgivare 70 som kommunicerar med exempelvis en datorenhet (ej 
15 visad) bos arbetsredskapet 1. Pulsgivaren 70 ar i det visade 

exemplet anordnad vid rotom 30 via klamringen 60 som medfSljer a 
rotorns 30 rotation och som even medfoljer i arbetsredskapets 1 
rotation. Den nedre statorgaveln 23 uppvisar ett antal spar 71 aom 
ger upphov till pulser hos pulsgivaren 70 sa att rotorns 30 
20 vridlage relativt statorn 20 kontinuerligt kan kartl&gges oeh 
overvakas . 

Enligt uppfinningen kan man medelst vridl&gesindikerande 
organ 70,71 saledes faststalla inbordes vridl&ge/rotationslage 
mellan rotor 30 och stator 20. Man kan saledes limitera rotorns 
25 rotationsvinkel at 6mse hall fran ett onskat eller valt 

utgangslage/neutrallage f6r att begrSnsa vridningsrdrelse hos 
exempelvis en eller flera anslutningskablar 7 fdr 

signal6verf6ring, el6verf6ring eller dylikt. Kotationsformagan hos 
rotom kan exempelvis vara begransad till ca ett varv at omse hall 
30 fran ett kabelvridneutralt utgangsl&ge. 

Ifall man onskar overfSra signalerna fran pulsgivaren 70 txll 
fordonet eller basmaskinen anordnar man lempligen pulsgivaren vid 
statorn eller dess omgivning och spare* eller kuggelementen vid 
rotom eller dess rotationsmedfaijande omgivning. 
35 Det Skali inses att pulsgivaren och dErmed samverkande 

indikeringselement inom ramen f6r uppfinningen naturligtvis kan 
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utbytas mot andra alternativa organ sora &r kvalif icerade att 
fasts t&lla dec inb5rdes vridlfcget/rotationsiaget mellan rotor och 
stator. 

Slang- och i t drekotnmande fall Jcabeldragnlng kan naturligtvis 
5 varieras inom ramen for uppf inningen. Detta har exemplif ierats med 
streckade linjex i fig 1, och om man 6nskar en mindre diskret och 
skyddad alangdragning sA kan excmpelvis tryckmediumslangar 5' f6r 
rocatorns drift anslutas till statorn 20 samtidigt som 
tryckmediumslangar 6' f&r arbetsredskapats drift anslutas direkt 
10 till arbetsredskapet l utan act passer a rotatorn 10- P&rvid 
behdver ej rotatorn innefacta nAgon svivelanordning 40. 

Rotatome svivelanordning 40 kan fcven uteiamnas om 
tryckmediumslangarna f6r arbetsredskapets drift ftorlaggs genom ett 
l&ngsg&ende h&l genom rotorn 30 pA samma s4tt som kabeln eller 
15 kablarna 7 - 

Eventuell signal- eller elkabel 7' kan &ven anordnas 
utv&ndigt sdsom &r antytt med streckade linjer i fig 1. 

Det skall inses att rotatorns drivningsprincip och 
konstruktiva uppbyggnad kan vida varieras inom ramen f 6r 
20 uppfinningen och att den tidigarenamnda vingdrifcen exempelvis kan 
utbytas mot nvAnga andra typer av rocationsdrif ter. Variacioner av 
drivmedium kan naturligtvis ocks& forekomma. 

Cencralt fflr uppfinningen Sr rotatorns 
vridpositionsdvervakning och rotationsbegr&nsning. Detta mdjliggor 
25 &ven mycket fdrdelakcig^ slang- och kabeldragningar. Samtidigt 
elimineras risken fdr avrotation/awridning .av eventuella 
vridningsutsatta slangar och kablar. Vridpositionsovervakningen 
baddar for stora aucomaciseringsnwirjligheter . 

Uppfinningen mSjliggor aven att odnekad vridiagesfdr&ndring 
30 hos rotatorn. && kallad avdriftning, kan 6vervakas och vid behov 
elimineras genom aktiv trycks&ttning av rotatorns arbetskamrar pa 
erforderligt sAct* Aven aktiv styrning av exempelvis rotatorns 
inbromsningsf orlopp kan utf 6ras tack vare den uppf inningsenliga 
anor dningen . 

35 Vad gSller rotatorns anslutning till arbetsarmen och 

arbetsredskapet f&religger £ven variationsmdjligheter. Rotatorns 
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detaljutformning kan exempelvis modifiers sa att rotorn 30 ar 
fOrbunden med arbetsarmens specs samtidigt B om stacom 20 ar 
fdrbunden med arbetsredskapet . 

De vridlagesindikerande erganen 70,71 behover inctn ramen £5r 
5 uppf inningen ej vara direkt anordnade vid rotatom utan de kan 
aven vara anordnade vid delar i rocaeorna omgivning on detta 
exempelvis befinns lampligare ur konscruktionssynpunkt . 

Limiteringen av rotationsvinkeln kan naturligcvis uceim 
ifall man endast Onskar en koncinuerlig kartlaggning eller 
10 beacamning av rotatorns rotations lage/vridlage - 

Uppf inningen kan naturligtvis varieraa genom ate utbyce sker 
mot fvnktionsekvivalenta komponenter. 

Uppf inningen ar saiedes Inte begransad till dec vlsade och. 
beakrivna utan modifications och variationer ar nacurligtvi. 
IS md;Jllga inom ramen for ef terfdljande patentkrav. 
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1. Rotacor £6r armuppbvuma arbetsredskap, exempelvis 
tr&dbearbetningsaggregat, varvid rotatorn (10) innef attar en 
staror (20) och en rotor (30) , varvid rotatorn (10) &r fdrbunden 

5 med arbetsarmens (3) specs (2) och roed arbetsredskapet (1), 

k&nnetecknad av ate rotatorn (10) eller dees omgivning innefattar 
organ (70,71) for faststSllande av inbordes vridl&ge/rotationsiage 
roellan rotor (30) och stator (20) - 

2. Rotator enligt krav 1, k&nnetecknad av act organen f6r 
10 £ascsc§llande av det inbfcrdes vridl£get/rotationslSget utgdres av 

en pulsgivare (70) och ett ancal pulsskapande element (71) s&som 
exempelvis spAr eller kuggar. 

3. Rotator enligt krav 2, kanneteckaad av att rotorn (30) 
uppbSr pulsgivaren (70)/ och act statorn (20) uppbar de 

15 pulsskapande element en (71) . 

4. Rocacor enligt krav 2, k&nneteckn&d av act statorn (20) 
upph&r pulsgivaren (70), och act rotom (30) uppb&r de 
pulsskapande element en (71) . 

5. Rotator enligt ndgot av krav 1-4 , kinnetecknad av att 
20 rotatoms tryckmediumf 6rs6r j ning (5) &r anordnad via 

anslutningspunkter i statorn (20) . 

6. Rotator enligt nAgot av krav 1-5, kannetecknad av att 
arbetsredskapets (1) tryckrnediumf6rsdrjning 4r anordnad via en 
svivelanordning (40) och via kanaler (41,42) i rotom (30). 

25 7. Rotator enligt nAgot av krav 1-5, kannetecknad av att 

arbetsredskapets (1) trvckroediumf6rs6rjning -&r anordnad via 
Atminstone ett l&ngsg&ende h&l genom rotorn (30) . 

8. Rotator enligt nAgot av krav 1-7, k&metecfcnad av att 
arbetsredskapets el££rsdr jning och/eller signal£6rsor;Jning &r 

30 anordnad via Acminstone ecc lEngagdende Ml (4 5) genom rotorn 
(30) . 

9. F&rfarande, vid en rotator fdr artnuppbuma arbetsredskap, 
exempelvis tr&dbearbetningsaggregat , varvid rotatorn (10) 
innefattar en stator (20) och en rotor (30) , varvid rotatorn (10) 

35 ar £drbunden med arbetsarmens (3) specs <2) och med 
arbetsredskapet (1)/ kinnetecknat av att man medelst 
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^ gnfo8gW ridlagesindi)cerande organ (70,71) faststaller inbdrdee 
Huyy en vri(Jiage/rotation6iage meHan rotor (30) oeh stator (20) . 

10. F&rfarande enligt Jcrav 9, k&nnetackaat av att man 
limicerar rotatoms (10) rotationsvinkel fit 6mse ball £x&a ecc 
5 utgangslage for- att begransa vridningsr&relse hos evancuella 
anslutningsslangar £6r tryckmedium ©ch/eller for att begransa 
vridrorelse hos anslutningekabel (7) £6r signaler, dataoverf oring, 
el&verfering eller dyiikt. 
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XXppf inningen avser en rotator (10) for armuppbuma 
arbetsredakap <1) , exempelvis tradbearbetningsaggregat, varvid 
rotatorn (10) innef attar en stator (20) och en rotor (30) , varvid 
5 rotatorn (10) §r £6rbunden med arbetsarmens (3) spets (2) och med 
arbetsredsJcapet (1> . Rotatorn (10) eller dees omgivning innef attar 
organ (70,71) for f astst&llande av inb5rdea vridl&ge/rotationsl&ge 
mellan rotor (30) och stator (20) , varvid organen fdr 
faststftllande av dec inbordes vridiaget/rotationsl&gec utgores av 

XO en pulsgivare (70) och ett antal pulsekapande element (71) sAsom 
exempelvis sp£r eller kuggar* Genom lindtering av rotatorns (10) 
rotationsvinkel och styrning av rotationsriktning fdrhindras 
exempelvis awridning/avro t at ion av slangar och/eller kablar (7) 
samcidigt som dkad automat iseringsgrad mojliggdres. 

15 



(Fig 2) 
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